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Abstract 

 

 ملخص

الى المذكرة  ھذه  آلة    تھدف  حبوب  التصمیم  وحصاد  النخیلتقلیم  الحاسوب باستخدام    طلع  بمساعدة  التصمیم    برنامج 

Solidworks  ومجھزة بمحركات ومنشار دائري كعضو نشط في عملیة القص.  نقلةالآلة مت الواقع.في   ھالتنفیذوھذا 

وإجراء تجارب القص والشد    الشاملة،تتضمن الدراسة جزأین رئیسیین آخرین تصمیم وبناء جھاز قص مُكیف لآلة الاختبار  

 لمحرك.اأبعاد لحساب ثم استخدام المعلومات  السعف،على 

 الشد.  القص، طلع النخیل،حبوب  اد حص التقلیم، النخیل،نة ن مك الكلمات المفتاحیة:

 

Résumé 

Ce mémoire est destiné à la conception d'une machine de taillage et de récolte de pollen de 

palmier dattier utilisant l'outil de conception assistée par ordinateur (CAO) Solidworks® pour 

une mise en œuvre réelle. La machine est mobile, motorisée et équipée d'une scie circulaire 

comme organe actif dans le processus de cisaillement. 

L'étude comprend deux autres grandes parties conception et construction d’un dispositif de 

cisaillement adapté pour la machine d'essai universelle, et réalisant des expériences de 

cisaillement et de traction sur des frondes, puis utilisant les informations pour faire un 

dimensionnement global du moteur. 

Mots clés : Mécanisation des palmiers, taillage, récolte de pollen, Cisaillement, Traction. 

 

Abstract 

This thesis is intended for the design of a Pruning and pollen harvesting machine using the 

Solidworks Computer Aided Design (CAD) tool for real life implementation. The machine is 

mobile, motorized and equipped with a circular saw as an active organ in the shear process. 

The study includes two other major parts designing and building an adapted shearing device 

for the universal testing machine, and conducting shearing and tensile experiments on fronds, 

then using the information to do a global dimensioning of the motor. 

Keywords: Palms mechanization, pruning, pollen harvesting, Shear, Tensile. 


