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Résumé

L'objectif de ce travail est la conception d’un prototype de pulvérisateur porté par drone, qui démontre
comment pulvériser sur une parcelle cultivé attaqué par des maladies ou des ravageurs, en prenant en
considération la variabilité des zones les plus infectées au moins infectées de la parcelle ce qui reléve le
probleme du choix des doses, de sorte qu’il faudrait la bonne dose au bon endroit a travers notre équipement
qui est le pulvérisateur par drone.

Notre pulvérisateur est muni des électrovannes avec systeme PWM qui ‘s’en charge de pulvériser de fagon tres
précise en suivant les instructions qui lui arrivent a partir du systeme électronique et automatique que nous
avons déja monté sur le pulvérisateur.

Le systeme électronique est chargé des données (besoin) et recommande la bonne quantité de produit
phytosanitaire qu’il faudrait pulvériser au niveau des électrovannes.

Notre équipement «pulvérisateur porté par drone» monté avec un systéme électronique réalise une
« pulvérisation de précision ».

Les mots-clés : pulvérisateur porté par drone, produit phytosanitaire, dose, systeme électronique, ESP 32,
électrovanne, PWM, pulvérisation de précision.

Abstract

The objective of this work is the design of a prototype sprayer carried by drone, which demonstrates how to
spray on a cultivated plot attacked by diseases or pests, taking into account the variability of the most infected
areas to the least infected of the plot which raises the problem of choosing the doses, so that the right dose
should be in the right place through our equipment, which is the drone sprayer.

Our sprayer is equipped with solenoid valves with a PWM system which is in charge of spraying very precisely
by following the instructions that arrive to it from the electronic and automatic system that we have already
mounted on the sprayer.

The electronic systemis in charge of the data (need) and recommends the right amount of phytosanitary product
that should be sprayed at the solenoid valves.

Our electronically mounted “drone-mounted sprayer” equipment achieves “precision spraying.

Keywords: sprayer carried by drone, phytosanitary product, dose, electronic system, ESP 32, solenoid valve,
PWM, precision spraying.
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