








      

    

 

 

Résumé  

    L’objectif de ce travail est la conception d’un prototype de pulvérisateur porté par drone, qui démontre   

comment pulvériser sur une parcelle cultivé attaqué par des maladies ou des ravageurs, en prenant en 

considération la variabilité des zones les plus infectées au moins infectées de la parcelle ce qui relève le 

problème du choix des doses, de sorte qu’il faudrait la bonne dose au bon endroit à travers notre équipement 

qui est le pulvérisateur par drone. 

Notre pulvérisateur est muni des électrovannes avec système PWM qui ’s’en charge de pulvériser de façon très 

précise en suivant les instructions qui lui arrivent à partir du système électronique et automatique que nous 

avons déjà monté sur le pulvérisateur. 

Le système électronique est chargé des données (besoin) et recommande la bonne quantité de produit 

phytosanitaire qu’il faudrait pulvériser au niveau des électrovannes. 

Notre équipement «pulvérisateur porté par drone» monté avec un système électronique réalise une 

« pulvérisation de précision ».  

Les mots-clés : pulvérisateur porté par drone, produit phytosanitaire, dose, système électronique, ESP 32, 

électrovanne, PWM, pulvérisation de précision. 

 

Abstract 

The objective of this work is the design of a prototype sprayer carried by drone, which demonstrates how to 

spray on a cultivated plot attacked by diseases or pests, taking into account the variability of the most infected 

areas to the least infected of the plot which raises the problem of choosing the doses, so that the right dose 

should be in the right place through our equipment, which is the drone sprayer. 

Our sprayer is equipped with solenoid valves with a PWM system which is in charge of spraying very precisely 

by following the instructions that arrive to it from the electronic and automatic system that we have already 

mounted on the sprayer. 

The electronic system is in charge of the data (need) and recommends the right amount of phytosanitary product 

that should be sprayed at the solenoid valves. 

Our electronically mounted “drone-mounted sprayer” equipment achieves “precision spraying. 

Keywords: sprayer carried by drone, phytosanitary product, dose, electronic system, ESP 32, solenoid valve, 

PWM, precision spraying. 

 

 ملخص

 الھدف من ھذا العمل ھو تصمیم نموذج أولي لبخاخ تحملھ طائرة بدون طیار، والذي یوضح كیفیة الرش على قطعة أرض مزروعة تھاجمھا الأمراض
الجرعة  نأو الآفات، مع الأخذ في الاعتبار تنوع المناطق الأكثر إصابة إلى أقل المناطق إصابة بالمرض مما یثیر مشكلة اختیار الجرعات بحیث تكو

 .الصحیحة في المكان المناسب من خلال معداتنا وھي البخاخ بدون طیار

المسؤول عن الرش بدقة متناھیة من خلال اتباع التعلیمات التي تصل إلیھ من النظام  PWMتم تجھیز آلة الرش الخاصة بنا بصمامات لولبیة مع نظام 
 .على البخاخالإلكتروني والأوتوماتیكي الذي قمنا بتثبیتھ بالفعل 

 .ویوصي بالكمیة المناسبة من منتج الصحة النباتیة التي یجب رشھا على صمامات الملف اللولبي) الحاجة(النظام الإلكتروني مسؤول عن البیانات 

 ".رش دقیق"المُركبة إلكترونیاً تحقق " البخاخ المُثبَّت على طائرة بدون طیار"إن معداتنا 

 .، رش دقیقPWM، صمام ملف لولبي، ESP 32إلكتروني،  نظام نباتیة،بدون طیار، منتج صحة  على طائرة المحمول البخاخ الكلمات المفتاحیة:

 


