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Résume

Ce travail porte sur la conception et la réalisation d’un prototype intelligent dans la lutte des
mauvaises herbes dans le but d’avoir une contribution dans I’agriculture intelligente.

Les méthodes classiques de Iutte ont démontré un impact négatif sur I’homme et
I’environnement a cause de I'utilisation excessive des produits chimiques.

Le prototype congu au niveau de I’atelier mécanique de département de génie rural consiste en
un chéssis et un bac et un systéme de connexion électronique (Arduino, Raspberry pi, web
Cam...etc.).

Un programme informatique a été établit afin de connectée le web Cam et les buses pour pouvoir
lutter des mauvaises herbes localement (lutte localisée).

L’analyse effectuée in situ a démontré que le programme de vision par ordinateur & donner un
bon résultat.

Mots clé : mauvais herbes, lutte, programme, prototype
Abstract :

This work focuses on the design and realization of an intelligent prototype in weed control with
the aim of having a contribution in intelligent agriculture.

The classical methods of control have shown a negative impact on man and the environment
because of the exhaustive use of chemicals.

The prototype designed at the level of the mechanical workshop of the department of rural
engineering consists of a frame and a tank and an electronic connection system (Arduino,
Raspberry pi, web cam...etc.).

A computer program was established to connect the web cam and nozzles to control weeds
locally (localized control).

The analysis carried out in situ showed that the computer vision program gave a good result.
Keywords: weeds, control, program, prototype
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