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Résume  

Ce travail porte sur la conception et la réalisation d’un prototype intelligent dans la lutte des 
mauvaises herbes dans le but d’avoir une contribution dans l’agriculture intelligente. 

Les méthodes classiques de lutte ont démontré un impact négatif sur l’homme et 

l’environnement à cause de l’utilisation excessive des produits chimiques. 

Le prototype conçu au niveau de l’atelier mécanique de département de génie rural consiste en 
un châssis et un bac et un système de connexion électronique (Arduino, Raspberry pi, web 

Cam…etc.). 

Un programme informatique a été établit afin de connectée le web Cam et les buses pour pouvoir 
lutter des mauvaises herbes localement (lutte localisée). 

L’analyse effectuée in situ a démontré que le programme de vision par ordinateur à donner un 
bon résultat. 

 Mots clé : mauvais herbes, lutte, programme, prototype  

Abstract : 

This work focuses on the design and realization of an intelligent prototype in weed control with 
the aim of having a contribution in intelligent agriculture. 

The classical methods of control have shown a negative impact on man and the environment 

because of the exhaustive use of chemicals. 

The prototype designed at the level of the mechanical workshop of the department of rural 
engineering consists of a frame and a tank and an electronic connection system (Arduino, 
Raspberry pi, web cam...etc.). 

A computer program was established to connect the web cam and nozzles to control weeds 
locally (localized control). 

The analysis carried out in situ showed that the computer vision program gave a good result. 

Keywords: weeds, control, program, prototype 

 الملخص:

في الزراعة الحشائش بھدف المساھمة   الذكیة.  یركز ھذا العمل على تصمیم وتحقیق نموذج أولي ذكي في مكافحة 

الكیمیائیة. الشامل للمواد  الإنسان والبیئة بسبب الاستخدام  تأثیرًا سلبیًا على   أظھرت طرق التحكم التقلیدیة 

الھندسة الریفیة من ھیكل وخزان ونظام توصیل إلكتروني الأولي المصمم على مستوى الورشة المیكانیكیة لقسم   یتكون النموذج 

 (اردوینو، راسبیري باي، كامیرا ... إلخ). 

المحلي). في الأعشاب الضارة محلیًا (التحكم   تم إنشاء برنامج كمبیوتر لتوصیل كامیرا الویب والفوھات للتحكم 

أن برنامج الرؤیة الحاسوبیة أعطى نتیجة جیدة.  أظھر التحلیل الذي تم في الموقع 

الضارة، الس  المفتاحیة: الحشائش  الأولالكلمات   یطرة، البرنامج، النموذج 


