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ABSTRACT:

Irrigation methods are essential for sustainable agriculture in the face of water scarcity. In Algeria,
there are numerous irrigation systems, each with advantages and disadvantages that we explore in
the document. Automated irrigation, especially in nurseries, is crucial for effective water
management. Utilizing real-time data from sensors, these systems deliver precise water amounts,
minimizing waste and optimizing plant growth.

Creating our irrigation ramp involved using Arduino, an open-source electronics platform, along
with sensors to build an automated setup. The synergy between Arduino and sensors enables the
development of a smart irrigation system that autonomously adjusts plant watering in response to
specific environmental conditions. The testing and calibration of our automatic irrigation system
aimed to and successfully validated its precision in watering pots based on soil moisture levels.

The entrepreneurial journey of transforming this technological innovation into a viable startup
venture in Algeria's agricultural landscape was deeply examined via plenty economic studies.

Key Words:

Automatic Irrigation, Precise Irrigation, Nurseries, Innovation, Startup, Agricultural Technology,

Resource Efficiency, Algerian Agriculture.
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Résumé :

Les méthodes d'irrigation sont essentielles pour l'agriculture durable face a la rareté de 1'eau. Les
systemes d'irrigation en Algérie, sont nombreux et présentent des avantages et des inconvénients
que nous avons explorer dans le document. L'irrigation automatisée, notamment dans les pépiniéres,
est indispensable pour une bonne gestion d’eau. En utilisant des données en temps réel provenant de
capteurs, ces systemes fournissent des quantités d'eau précises, minimisant le gaspillage et
optimisant la croissance des plantes.

La conception de notre rampe d'irrigation a impliqué l'utilisation d'Arduino, une plateforme
¢lectronique open source, ainsi que de capteurs pour construire une configuration automatisée. La
synergie entre Arduino et les capteurs permet le développement d'un systéme intelligent d'irrigation
qui ajuste automatiquement l'arrosage des plantes en fonction des conditions environnementales
spécifiques. Les tests et I'étalonnage de notre systeme d'irrigation automatique visaient a valider
avec succes sa précision dans 1'arrosage des pots en fonction du taux d'humidité du sol.

Le parcours entrepreneurial de transformer cette innovation technologique en une entreprise viable
dans le paysage agricole algérien a ét¢ examiné en profondeur via de nombreuses études
¢conomiques.

Mots clés : Irrigation Automatique, Irrigation Précise, pépinieres, Innovation, Startup, Technologie

Agricole, Efficacité des Ressources, Agriculture Algérienne.



